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Einleitung

Vielen Dank fur den Erwerb von cadMover. Sie haben sich dazu
entschieden, Ihre Transportaufgaben in schwierigem Gelande
ab sofort effizient und einfach zu l6sen und das mit hochstem
Bequemlichkeitsfaktor.

cadMover ist ein handgeflhrtes Elektrogerat zum Bewegen
schwerer Gegenstande und unmotorisierter Fahrzeuge in
schwierigem Gelande.

Ziehen Sie voll beladene Anhanger einfach und effizient mit
dem handgesteuerten cadMover. Mandvrieren Sie Ihren
beladenen Katamaranslipwagen Uber Steigungen an Strand und
Ufern. Bewegen Sie Thren liegen gebliebenen PKW, verricken
Sie schwere Mo6bel, die Anwendungsmadglichkeiten sind schier
endlos.

cadMover besitzt enorme Kraftreserven - mehr als ausreichend
fir den Uberwaltigenden GroBteil an zivilen Anwendungen
jeglicher Art.

Wir bedanken wuns erneut, dass Sie sich fur cadMover
entschieden haben und heiBen Sie nun mit der folgenden
Betriebsanleitung herzlich willkommen in die Welt
muskelkraftunabhangiger Transportaufgaben.

cadMover...works!
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Wichtige Hinweise zur Bedienung

Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise um einen
langfristigen, erfolgreichen Betrieb zu ermdglichen.

-Bitte meiden Sie, cadMover in direkten
Kontakt mit Wasser und Spritzwasser zu
bringen. Ihr eigentlicher Slipwagen wurde
speziell hierfiUr entwickelt, halten Sie
cadMover also bitte stets - auch bei
Slipvorgangen - im Trockenen. Wie bei allen
elektronischen Geraten kann bereits geringe
Wassereinwirkung im Schaltkreis  zu
Kurzschlissen oder permanentem Schaden flhren. Selbiges gilt
auch fur starken Regen, bitte bringen Sie cadMover ins
Trockene und/oder decken Sie ihn mit einer wasserfesten Plane
ab. Halten Sie stets die rote Zindklappe geschlossen.

-Bitte geben Sie besonders Acht, wenn Sie cadMover im
RUckwartsgang betreiben. Bei schneller Beschleunigung in
rickwartiger Richtung kann cadMover je nach Krafteinwirkung
stark nach hinten kippen. Wir empfehlen nachdringlich,
cadMover vor dem ersten Schleppeinsatz einmal ohne Ladung
auszutesten.

Jede Person, die cadMover bedienen soll muss sich vorher mit
dem Handling und Kraften vertraut machen, um einen problem-
und gefahrlosen Einsatz zu gewahrleisten.

-Bitte achten Sie stets auf den korrekten Luftdruck Ihrer Rader.
Naheres hierzu finden Sie auf Seite 9, im Kapitel Technik und
Wartung unter dem Abschnitt ,Reifenluftdruck®.

-Bitte laden Sie cadMovers Batterien Uber Nacht stets wieder
auf. Wenn die Batterien eine dauerhaft zu niedrige Spannung
aufweisen koénnen sie Schaden nehmen. AuBerdem ist Ihr
cadMover nur mit geladenen Batterien zu voller Leistung fahig.

-Bitte entnehmen Sie weitere Hinweise zum Ladevorgang aus
der Ladegerat Bedienungsanleitung im Anhang.



Bedienung

Zundung / cadMover ein- und ausschalten
-

Zum Zwecke der Personensicherheit und um Diebstahl zu
vermeiden haben wir cadMover mit einem Zindschloss
ausgestattet. Ahnlich wie bei einem PKW ist es vonnéten, vor
dem Betrieb den Motor zu aktivieren. Dies geschieht ganz leicht
Uber den Wahlschalter unter der Zindklappe. SchlieBen Sie mit
Hilfe Ihres mitgelieferten Schllissels zuerst die silberne
Schutzklappe auf, um Zugang zum Einschalter zu erhalten.
Stellen Sie dann den Schalter von der Position ,0% auf die
Position ,1%. Ihr cadMover ist nun einsatzbereit. Sollten Sie
cadMover l|anger nicht bewegt haben schaltet er sich
automatisch ab. Wiederholen Sie in diesem Falle einfach den
Einschaltprozess.

Vorwarts fahren
Die Steuerung von cadMover ist denkbar einfach. Der schwarze
Griff an der rechten Seite des
Lenkers dient der
Beschleunigung. Je mehr Sie
diesen Griff betatigen, desto
schneller bewegt sich
cadMover. Wahrscheinlich
kennen Sie das (gleiche
Prinzip von Motorradern: ein
drehbarer Gashebel.




Ruckwarts fahren

Das Fahren in rickwartiger Richtung funktioniert genau wie das
Fahren nach vorne. Es ist lediglich nétig, dass der rote
Kipphebel an der linken

Lenkerseite
heruntergedrickt  wahrend
das Gas  Dbetatigt wird.
Lassen Sie bei Bedarf den
roten Hebel wieder Ilos,
dieser fallt dann in seine
Ausgangsposition zurick und
cadMover fahrt wieder
vorwarts.

Lenkung

Die Lenkeigenschaften von cadMover sind Uberraschend
leichtgangig. Wir empfehlen, in Kurven und Wendungen stets
sachte an zu fahren, sodass Personen- und Sachschaden
effektiv vorgebeugt werden kann. Bitte unterschatzen Sie nicht
die Leistung, die cadMover innewohnt.

Zum Steuern in eine Richtung benutzen Sie einfach den Lenker
- intuitiv wie bei einem Fahrrad und nach gleichem Prinzip.

Achten Sie bitte auBerdem immer auf den Neigungswinkel von
cadMover. Bei starker Beschleunigung 'kippt' er schneller in
Richtung des Fahrers, als bei langsamen Anfahren. Wir
empfehlen daher, cadMover anfanglich ohne Ladung
auszuprobieren, bis Sie ein Gefuhl flr seine Fahreigenschaften
entwickelt haben. Keine Sorge, cadMovers Bedienung ist sehr
intuitiv.



Motorbremse

Mittels eines kleinen Hebels an der vorderen rechten Unterseite
(Kugelkopf) des cadMover kénnen Sie die Motorbremse auBer
Kraft setzen. Dies erlaubt Ihnen den Schiebebetrieb. Die
Standardposition des Hebels ist oben, das heiBt die
Motorbremse ist eingeschaltet und cadMover kann nur mit der
oben beschrieben Standardsteuerung bewegt werden. Ziehen
Sie den Hebel mittels der UNTEREN blauen Kugel nach unten
und die Motorbremse ist aufgehoben. (manueller
Schiebebetrieb).

» -

e Aus Sicherheitsgriinden ist der Hebel
etwas schwergangig und schwer zuganglich, um
versehentliches Umschalten wahrend des Betriebs zu
vermeiden. Bitte wenden Sie hier etwas mehr Kraft an.

Um die Bremse wieder in die Standardposition zu bringen
ziehen Sie an der OBEREN blauen Kugel.




Technik und Wartung

Batterie & Wiederaufladen

Die zwei VARTA Batterien, die cadMover seine Kraft verleihen
sind komplett wartungsfrei. Bitte lassen Sie den Batteriekasten
stets verschlossen, um eine ordnungsgemaBe Funktion der
Batterien sowie der eingebauten elektronischen Komponenten
zu gewahrleisten. Achten Sie insbesondere darauf, das
Eindringen von Sand und Wasser zu vermeiden. Im Falle
technischer Probleme kontaktieren Sie bitte stattdessen Ihren
Handler bzw. den Hersteller. Adressen und
Kontaktinformationen hierzu finden Sie im Anhang, am Ende
dieser Bedienungsanleitung.

Zum Wiederaufladen stecken Sie
bitte den mitgelieferten XLR-
Stecker des Ladegerates in die
Buchse neben der Zindung. Den
XLR-Stecker erkennen Sie an
der dreipoligen Pins (siehe
Foto).

Sobald nun das Ladegerat an
einer Stromquelle angeschlossen
ist startet der Ladevorgang
automatisch.

Fir weitere Informationen zum Ladegerat schauen Sie bitte im
Anhang nach.



Reifenluftdruck

Der Luftdruck der Ballonrader hat entscheidende Auswirkungen
auf cadMovers Fahreigenschaften. Auf weichem oder
ungangigen Gelande empfehlen wir Ihnen, den Luftdruck auf
0,3 bar zu begrenzen. Durch diesen niedrigeren Druck kann der
Reifen sich auf einer gréBeren Flache verteilen und hat
demnach auch bessere Traktionseigenschaften. So kénnen Sie
schwerere Transportgiter bewegen, ohne dass die Rader
anfangen durchzudrehen.

Auf festem Untergrund jedoch kann ein hoherer Reifendruck
durchaus von Vorteil sein. So resultiert ein Druck von etwa 0,7
bar in besseren Lenkeigenschaften auf Asphalt- und
Steinbdden, da die Reifen nun deutlich weniger Widerstand zum
Boden haben.

Bitte finden Sie hier Ihren ganz personlichen Reifendruck
zwischen 0,3 und 0,7 bar. Da der optimale Druck letztlich von
Gelandebeschaffenheit, Steigung und  Transportgewicht
abhangig ist kann eine pauschale Auskunft UUber den
Reifendruck leider nicht gegeben werden.



cadMover und Slipwagen

Eines der vorrangigen Aufgabenfelder flr cadMover besteht
darin, Ihren cadKat-Slipwagen komfortabel Uber Hange und
Gelandeabschnitte zu bewegen. Hierflir mlissen Sie cadMover
lediglich an den Slipwagen ankoppeln. AnschlieBend bewegen
Sie Ihren Slipwagen mitsamt Boot durch einfaches Steuern
des cadMover in die gewlnschte Richtung. Bitte lassen Sie eine
l y Begleitperson stets die Einheit
.+ | ~aus Wassersportgerat und
S —fiA Slipwagen sichern, wahrend
Sie den cadMover bedienen
um Unfallen vorzubeugen.

- gefertigten, sondern einen

= Slipwagen anderer Hersteller

2. besitzen, kdnnen Sie
cadMover verwenden. Die Anbindung an einen anderen
Slipwagen mag hier je nach Bauart schwieriger sein, wir helfen
Ihnen jedoch gerne weiter, um eine geeignete Ldsung zu
finden. Alle cadKat Slipwagen sind kompatibel zu cadMover -
ohne groBen Umbau oder Anpassung. Damit Sie mehr Zeit auf
dem Wasser verbringen kénnen als am Strand.

Anbindung

Uber die optionale Deichsel wird cadMover einfach, schnell und
ohne Werkzeug mit Ihrem cadKat-Slipwagen verbunden. Das
Zugmaul der Deichsel wird hierbei auf die Anhangerkupplung
von cadMovers Vorderseite gekoppelt. Das andere Zugmaul
dementsprechend an Slipwagen Seite.

Lesen Sie hierzu bitte auch unsere Warnhinweise auf Seite 4.



Lieferumfang
cadMover Schleppfahrzeug inkl. Batterien

Ladegerat
Ladekabel

Schlissel fur Zundklappe
Bedienungsanleitung

Technische Daten: cadMover

Rahmen

Leergewicht

Bereifung

Empf. Luftdruck

Felgenfarbe
Elektromotoren
Batteriekapazitat

Durchschn. Reichweite

Hochstgeschw.

Fahrverhalten

Lenkung

Bremse

MaBe Betriebszustand

MaBe Transportszustand

Geschwei3ter Stahlrahmen,
feuerverzinkt und kunststoffbeschichtet

108 Kg (fahrbereiter cadMover incl. Batterien)

(Hauptachse):2 EuroTrax (21%x12") Ballonrader
(Stutzachse) :2 Stutzrader (260 x 85 mm)

(Hauptachse):0,2 - 0,3 bar (weicher Boden)
(Statzachse) : 0,5 bar

EuroTrax Red

Elektrodifferentialantrieb 24 V

2x 12V - 90 AH VARTA wartungsfrei

3-4 Stunden (abhangig von Bodenbeschaffenheit,
Reifendruck, Witterungsverhaltnisse, Batteriezustand,
Anzahl u. Dauer der Slipvorgange etc.)
4Km/h(1,11m/s)vorwarts+rickwarts stufenlos regelbar
Frei programmierbares PC-Interface mit

zahlreichen Parametern (Beschleuniguns-

und Bremsverhalten, automatisches Abschalten)

Uber Deichselgriffe und Differentialgetriebe

Elektromagnetische, vollautomatische
Motorbremse (manuell entriegelbar)

105 cm (Laénge in Fahrtrichtung) x 99 cm (Breite) x
140 cm (Ho6he)

68 cm (Lange in Fahrtrichtung) x 99 cm (Breite) x
80 cm (Hb6he)



Kontakt und Support

Bei Fragen, Problemen, Anregungen oder weiteren Anfragen
kdnnen Sie sich jederzeit an uns wenden. Wir helfen Ihnen
gerne weiter.

Per Telefon (Mo-Fr von 8:30 bis 15:30):
+49 (0) 431 / 395 887

Per eMail:
info@cadkat.de

Per Post:
“cadKat”- und “"EuroTrax” Sonderkonstruktionen GmbH

Redderkoppel 9a
24159 Kiel

www.cadkat.com



Bedienungsanleitung fur Ihr cadMover Ladegerat
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